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1.

Summary
下表中状态部分请双击修改状态颜色和显示字，人员部分请输入英文@以提到贝加莱同事，时间部分请输入英
文字符//以插入日期

状态 进行中  

负责人 胡斯尧

技术支持 鲁晖、麦德

问题提出时间/服务起始时间 15 May 2023  

问题解决时间/服务结束时间 19 May 2023  

优先级 HIGH  

客户部门

客户联系人

Background
EtherCAT（Ethernet for Control and Auto-mationTechnology）是用于工业自动化的以太网解决方案，其特点
是性能优越、操作简便；采用标准的以太网数据帧和符合以太网标准 IEEE 802.3 的物理层。
总部在4.25通过WeTalk发布了EtherCAT主站模块（X20IF10G1-1）的更新信息，内容概括如下：

支持X20IF10G1-1的CPU型号 (X20CPx6.., X20CPx5.., Compact-S, Embedded)
支持的软件版本AR E4.93
AS中配置方法
配套软件库基本功能
同步模式、性能以及功能限制
产品路线图

应市场需求率先在技术部展开该Ethercat主站模块X20IF10G1-1的测试，并与汇川伺服进行ethercat通讯控制
测试。

Description
根据总部资料，该模块支持硬件如下

X20CPU系列（X20CPx6.., X20CPx5.., Compact-S, Embedded)
可扩展的Powerlink总线控制器 X20BC1083(无同步模式)

所需软件环境：
Automation Studio V4.12及以上
Automation Runtime E4.93

测试环境：Automation Studio 4.12， Automation Runtime E4.93

AR版本低于E4.93无法配置同步模式！！！
配置第三方设备Ethercat通讯步骤如下：

创建新项目，添加主站通讯模块X20IFG1-1
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•
•

•

2. 添加第三方设备
通过FDT/DTM
Ethercat从站描述文件...ESI文件

3.配置Ethercat主从站参数
主站周期等
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• 从站设备操作模式、过程数据等

4 配置通道
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1.

2.

同步模式配置方法：
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3.

4.

5.

6.
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7.

1.

•

注意：如出现X20IF10G1-1配置界面没有synchronize timer选项则是AR版本低于E4.93，无法配置同步模式

控制字状态字控制汇川伺服测试
测试环境

AS:4.12

AR:E4.73

PLC: X20CP1586

Servo:SV630N * 2

Motor:MS1H1-10B30CB *2

2.  AS配置步骤
参考上文配置第三方设备Ethercat通讯步骤：创建项目，添加汇川伺服XML格式文件。硬件拓扑添加
X20IF10G1-1模块作为通讯主站后添加第三方Ethercat从站，并设置从站站点号



Copyright © B&R - Automatic generated PDF, Subject to change without notice
Ethercat主站模块X20IF10G1-1测试及汇川伺服Ethercat通讯报告

2024-January-24
9/16

•

•

参考上文配置同步模式方法配置成同步模式，循环时间2000μs

配置通道
Ethercat主从站间PDO数据交互如下图所示：
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SV630N从站的Process Data本身已有配好的输入输出PDO通道，可直接勾选调用，想再配新通道可在提供的
1 个可变的RPDO 和1 个可变的TPDO中分配：PDO分配界面第一个栏目下自行参考伺服配置说明配置，如
16#60FD通道对应DI状态。注意映射对象字节不可超过40byte,映射超限会导致驱动器报错。

3. 汇川伺服配置步骤 

汇川伺服Ethercat通讯符合IEC 61158 Type 12, IEC 61800-7 CiA 402 Drive Profile标准。在SV630N 伺服驱动
器中，采用的是IEC 61800-7 (CiA402)-CANopen 运动控制子协议。
下图是基于CANopen 应用层的EtherCAT 通讯结构以及CiA402状态机切换图。结构图中，在应用层对象字典
里包含了：通讯参数、应用程序数据，以及PDO 的映射数据等。PDO 过程数据对象， 包含了伺服驱动器运行
过程中的实时数据，且以周期性地进行读写访问。SDO 邮箱通讯，则以非周期性的对一 些通讯参数对象、
PDO 过程数据对象，进行访问修改。
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汇川伺服共有状态显示、参数显示、监控显示、故障显示四种模式可切换，相关参数设置可通过汇川
Inodrivershop 软件进行相关参数设置，也可通过伺服上的操作按钮进
行设置，伺服上操作按钮说明以及修改参数方式如下：
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Ethercat相关参数配置如下，因默认值符合测试流程，其他不作更改，只需调整伺服站点号与程序匹配。

导入程序后watch对应伺服的IO mapping，通过所开设的PDO通道映射来控制当前伺服运动状态。
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1.

SDC方式控制汇川伺服测试
在上一章节的基础上继续使用IF10G1-1主站模块通讯汇川伺服SV630N来控制汇川电机，这次采用SDC轴方法
来控制。
软件版本：AS: 4.12 AR: E4.73 ACP10: 5.18.1

配置软件环境
首先Runtime version配置中添加ACP10，并且在库文件中添加Acp10sdc库，添加好后库文件情况如下图所
示。

2. 添加SDC接口
在Configuration View中添加NC Configuration表，并且在表中添加SDC接口
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3. 添加轴配置

4. 添加NC Mapping表并定义SDC轴
AS4.2及以上版本，默认的ncm文件中无法自由添加轴，所以我们新建一个ncm文件并加入一根SDC轴，配置
好相关参数。在Configuration View中添加新的·NC Mapping表，在表中定义SDC轴对象，并且指明SDC的配
置变量。在.ncm文件中，通过“SDC_AX_HwPv="xxx [x]"，将软件程序中的SDC轴硬件配置接口变量xxx [x]分
配给SDC轴（gSdcAxisCtrl.cfg.sdcHwCfg[x]），与实际硬件建立连接。完成后在全局变量中添加轴声明。

5.配置SDC程序
添加对应第三方设备对象字典的SDC范例程序，本次测试采用汇川SV630N的SDC程序进行。因SV630N驱动
器无插补模式，例程中默认选用周期同步位置模式。
SV630N_SDC.zip

注：任务循环设置
默认配置中，SDC需要在Task Class #1 中运行，因此需要把这个任务等级的Tolerance改为0；另外，任务周
期不能大于10ms。

6. 添加单轴程序测试
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最后，调用单轴程序并关联轴来进行轴控制
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