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1 制动电阻功能 

    制动电阻是用于将电动机的再生能量以热能方式消耗的载体，它包括电阻阻值和功率容量两个重要的参

数。伺服驱动器受体积影响，内部可以自带的制动电阻功率有限，在很多高速启停或者负载惯量比较大的
设备上需要客户选择功率大一些的外接制动电阻来消耗掉再生能量。 

 

2 项目应用介绍 

较传统偏航系统相比， 智能偏航系统采用伺服控制，在偏航过程中，液压刹车全部打开，部分偏航电
机提供阻力，替代液压刹车作用，其他偏航电机提供偏航拖动力。项目采用 AcoposP3 单轴驱动器，驱动
3kW 电机，采用一阻三拖或两阻两拖的控制方式。 

 

通常在工程上选用较多的是波纹电阻和铝合金电阻两种：波纹电阻采用表面立式波纹有利于散热减低寄

生电感量，并选用高阻燃无机涂层，有效保护电阻丝不被老化，延长使用寿命；铝合金电阻易紧密安装、
易附加散热器，外型美观，高散热性的铝合金外盒全包封结构，具有极强的耐振性，耐气候性和长期稳定
性，且体积小、功率大，安装方便稳固，外形美观，广泛应用于高度恶劣工业环境使用。 

 

2.1 制动电阻选型 

标准化功能块中 3.06 章关于制动电阻选型介绍如下： 

通常选择制动电阻的时候都需要计算实际项目中需要的制动功率，适当放大功率进行选择。 

更多的时候是凭借经验，例如可能连续制动的情况下，需要电机或者伺服功率的一半，按此选择制动电阻

功率，最小阻值也适当放大一些。 
 

该项目选用的驱动器型号为 8EI017HWS10.XXXX-1，数据表总关于制动电阻有如下规定： 

 
图 1驱动器制动电阻要求 

该项目中由于电机额定功率仅为 3kw,所以选择 1.5kw 以上功率的制动电阻应该足够，且在实际应用中，采
用两个驱动器共用一个制动电阻，而共用同一个制动电阻的两个电机可能一个做阻力，一个做拖动；另一
方面考虑偏航电机连续工作时间很短，且工作不频繁，所以选用两个 2.5kw 铝壳制动电阻。制动电阻参数
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如下：

 
图 2铝壳制动电阻参数 

  
 

2.2 制动电阻接线 

该项目中两个驱动器共用一个制动电阻，接线中将两驱动器 DC BUS 相连，制动电阻接到其中一个驱动器
制动电阻接线端子。如下图所示: 
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图 3驱动器共用制动电阻接线 

 

2.3  参数设置 

采用外接制动电阻一下参数需要手动输入： 

 
 

图 4制动电阻参数设置 
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启动电阻值、最高可承受温度、外部制动电阻三个参数可从制动电阻参数表查到，热阻和热容可利用帮助
中提供的计算公式自动求得： 

 
 

图 5制动电阻参数计算公式 

 


