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1 版本信息 

AS 版本： V4.10.2 

AR 版本 B4.82 

ACP10 版本 5.22.1 

2 说明 

永磁同步电机在低速低扭矩运行时，齿槽转矩会对扭矩的输出有较大的影响。在一些特殊应用场合，需要

启用同步电机的齿槽补偿，以消除齿槽转矩对实际输出扭矩的影响。 

3 方案 

驱动器电流环提供了 3 个设定电流滤波器，级联在电流环的输入位置用于对设定电流的正交分量 ISQ 进行

滤波。使用滤波器中的 ncISQF_COMP 模式（滤波器 1 对应的 ID1030=6）进行不同角度的电流补偿，补

偿数据需要通过 ISQ_Ripple 整定得到。 

 

 
参数表和初始化表的的配置是对应的，如下图。 
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4 整定步骤 

有两种整定方式，test 和 PLC Open 函数。 

4.1 Test 整定方式 

1、 新建一个参数表（Parameter Table），取名“ISQ_Par”; 

2、 在参数表中添加如下组： 

 
添加完成后如下图所示： 



 

 5 / 8 

 
3、 Test 整定： 

 
注意： 

（1）自整定过程是在 poweroff 的情况下进行的； 

（2）整定过程时电机会正转 1 圈多，反转 1 圈多，所以如果有负载阻挡，需要拆卸下来； 

（3）整定参数：v= (0.0001 ... 0.2) * SCALE_LOAD_UNITS，其余参数按照上图所示选择，例如，

SCALE_LOAD_UNITS = 1000,那么 V=0.1~200 之间。这个速度就是整定过程电机的转速。 

4、 整定完成后（电机停下且没有报错），通过 test 的 Service 接口读取数据，需要通过写入序号后依次

读取，ID882（序号，write），ID883（Read），ID884（Read），ID1132（Read），然后将读取的

数据依次填写到之前创建的参数表中。 

（1） 先写 ID882-->0,分别读取 ID883，ID884，ID1132 的值，写到第一步建立的参数表中； 

（2） 写 ID882-->1,重复（1）操作，直至 ID882-->9。 
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5、 程序需要调用 MC_BR_InitParTabObj 函数下载参数表。可以放到轴控程序 PowerOn 之前的启动流程

中。 

4.2 函数整定方式 

BR 提供了 MC_BR_SetupIsqRipple 函数来整定电流的波动补偿，该函数可以实现以下功能： 

 整定电流波动补偿； 

 将整定得到的数据保存到参数表。 

 

 
mcSTART 指令用于启动整定，整定完成后用 mcSAVE 指令将整定得到的参数写入指定的参数表中。 

需要配置的参数和 test 整定中类似， 
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保存得到的参数表可以用 MC_BR_InitParTabObj 函数下载到轴，可以加到轴控程序中，在轴 PowerOn 之

前下载参数表。也可以先用 DatObjInfo 函数检查参数表是否存在，当存在的时候才下载。 

 

需要注意的地方: 

1. 整定之前需要先关闭 ISQ Ripple 补偿（ID877=0），否则无法启动整定，报 29299； 

2. 使用 mcSAVE 指令保存得到的参数表位于 RAM 中，掉电后会丢失，需要用 DatObjMove 函数移到

UserROM 中； 
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